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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 

© Optisches Aufnahmegerat 

Optisches Aufnahmegerat, bei dem der Schwerpunkt des 
Linsenhalters (1) mit dem Angriffspunkt der resultierenden 
Kraft der Krafte, die durch in der Antriebswicklung flieSende 
Steuersignale und durch das Magnetfeld im Magnetkreis (5) 
erzeugt werden, zusammenfallt, so daB dieses Gerat vorteil- 
haft fur einen Signailesevorgang verwendet werden kann, 
bei dem der Linsenhalter auch dann nicht au&er Position 
kommt, wenn er in der Fokussierrichtung und dBr Spurrich- 
tung angetrieben wird. Mit der vorliegenden Erfindung kon- 
nen positive Signale vom Signalaufzeichnungsmedium ge- 
lesen werden und das Gerat verkleinert werden, da die Ver- 
bindung zwischen dem Linsenhalter und jedem von mehre- 
ren Drahten einen vorgegebenen Abstend zum am Rahmen 
befestigten Ende eines jeden Drahtes aufweist und vom Mtt- 
telpunkt zwischen den beiden Enden des Rahmens (12) ver- 
f setzt ist, wodurch die Verkippung des Linsenhalters (1) ge- 
steuert wird, wenn dieser in Fokussierrichtung und Spurrich- 
tung verschoben wird, urn die Lage der Objektivlinse genau 
auf die Scheibenflache auszurichten. 
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1. Optisches Aufnahmegerat, bei dem die optischen 
Strahlen fur den Signallesevorgang auf der Signal- 
flache eines Signalaufzeichnungsmediums durch 
Verstellen der Objektivlinse fokussiert werden, ge- 
kennzeichnet durch mehrere Drahte (13 bis 16), 
die sich zwischen den beiden Enden des Rahmens 
(12) erstrecken, wobei jeweils ein Ende am Rahmen 
befestigt ist und das andere Ende in einer Bohrung 
im Rahmen geftihrt ist; und einen Linsenhalter (1) 
zur Aufnahme der Objektivlinse (2), der mit jedem 
der Drahte (13 bis 16) verbunden ist, und dadurch 
vora Rahmen (12) getragen wird, wobei die Verbin- 
dungspunkte (P) zwischen Draht (13 bis 16) und 
Linsenhalter (1) jeweils an einer Stelle liegen, die 
vom Halfcierungspunkt zwischen beiden Enden des 
Rahmens (12) in die von am Rahmen befestigten 
Ende des Drahtes abgewandte Richtung versetzt. 
ist 

2, Optisches Aufnahmegerat, bei dem die optischen 
Strahlen fur den Signallesevorgang auf der Signal- 
flache eines Signalaufzeichnungsmediums durch 
Verstellen def Objektivlinse fokussiert werden, ge- 
kennzeichnet durch einen Magnetkreis (5) zur Er- 
zeugung eines Magnetfeldes, und einen Linsenhal- 
ter (1) der im Magnetfeld des Magnetkreises (5) 
angeordnet ist und die Objektivlinse (2) halt, wobei 
eine Antriebswicklung urn den Linsenhalter (1) ge- 
wickelt ist, damit dieser in der Verschieberichtung 
im Magnetfeld des Magnetkreises (5) durch FlieBen 
von Steuersignalen verschoben werden kann, wo- 

- bei der Schwerpunkt des Linsenhalters (1) mit dem 
Angriffspunkt der resultierenden Krafte der Kraft, 
die vom Magnetfeld im Magnetkreis (5) und der in 
der Antriebswicklung flieBenden Steuersignale, er- 
zeugt wird, Qbereinstimmt 

Beschreibung 

Die vorliegende Erfindung betrifft ein optisches Auf- 
nahmegerat zum optischen Lesen der Signale die auf 
einem Signalaufzeichnungsmedium aufgezeichnet sind 
und insbesondere einem optischen Aufnahmegerat, bei 
dem die Lage der Objektivlinse positiv gesteuert wer- 
den kann. 

Es sind Gerate bekannt, die zum Lesen von Signalen 
vom Signalaufzeichnungsmedium mittels eines opti- 
schen Aufnahmegerates ausgebildet sind. Reprasentativ 
fur sblche Gerate ist ein CD (Compactdisc)- Abspielge- 
rat bekannt, das die Compactdisc (CD) mit Vorsprun- 
gen, dem sogenannten Profil, entsprechend der Digital- 
signale, die auf den Signalflachen ausgebildet. sind, wie- 
dergeben kann. Beim CD-Abspielgerat ist es notwendig, 
daB die Fokus-Steueroperation zum Steuern dies opti- 
schen Strahls in Richtung der optischen Achse, die soge- 
nannte Fokussierrichtung, zum korrekten Fokussieren 
auf der Signalflache auf der Scheibe, der vom optischen 
Aufnahmegerat erzeugt wird, durchzuf Uhren. Es ist wei- 
terhin notwendig, eine Spursteueroperation zum Steu- 
ern des optischen Strahles in Radialrichtung der Schei- 
be, der sogenannten Spurrichtung durchzuf uhren, urn zu 
bewirken, daB der Strahl der Signalspur auf der Scheibe 
folgt 

Oblicherweise ist ein optisches Aufnahmegerat be- 
kannt, bei dem die Objektivlinse innerhalb des Linsen- 
halters angeordnet ist, wobei auf den Linsenhalter eine 
Spurwicklung und eine Fokussierwicklung gewickelt 



sind, urn der Spurwicklung und der Fokussierwicklung 
Steuersignale zufuhren zu konnen, die Spur- und Fokus- 
siersteuerung durchf uhren zu k6nnea Dadurch ist es 
erforderlich, daB der Linsenhalter im optischen Aufnah- 

5 megerat so gehalten ist, daB er in Spurrichtung und in 
Fokussierrichtung in Obereinstimmung mit den zuzu- 
fiihrenden Steuersignalen frei bewegbar ist. 

Wie in der Fig. 1 dargesteilt und beispielsweise durch 
die JP-PA 57-1 27 934 bekannt, ist es bei einem derarti- 

io gen, wie vorstehend beschriebenen optischen Aufnah- 
megerat bekannt, ein Halteelement aus vikometisch, 
. elastischem Material zum Halten des angetriebenen 
Teils, als Linsenhalter zu verwenden. Da das Halteele- 
ment elastisch ist, wird durch die in Axialrichtung des 

15 Haltelementes angelegte Kraft eine Torsion verursacht, 
so daB die Lage des Linsenhalters nicht genau eingehal- 
ten werden kann. 

Als ein Haltegerat ist auch ein Gerat in Form eines 
Auslegers bekannt, bei dem beispielsweise vier StahJ- 

20 drahte parallel zueinander liegen, deren eines Ende am 
Rahmen und deren anderes Ende am Linsenhalter befe- 
stigt ist. Das Haltegerat, welches die Form eines Ausle- 
gers auf weist, kann Stahldraht verwenden, der in axialer 
Richtung nicht wie das Stahlteil eine Elastizitat aufweist 

25 Das Haltegerat hat den Vorteil, daB der Linsenhalter 
bezogen auf die in Axialrichung anliegende Kraft in 
seiner Lage gehalten werden kann. 

Bei dem Haltegerat in Form des Auslegers, bei dem 
Stahlmaterial (Draht) verwendet wird, muB jedoch das 

30 Gewicht des Linsenhalters allein mit dem Draht aufge- 
nommen werden, und wenn der Draht zur Erhohung der 
Festigkeit dicker gemacht wird, so daB die Steifigkeit 
groBer wird, wird die Resonanzfrequenz hoher, was sich 
nachteilig auf die Schwingungen auswirkt Wegen dem 

35 Ungleichgewicht der Antriebskraft wird die Halteposi- 
tion des Linsenhalters wahrerid der Spursteuerung oder 
der Fokussiersteuerung auf eine einzige Seite des Lin- 
senhalters konzentriert, wodurch ein Rollvorgang (Rol- 
len) bewirkt wird, so daB die korrekte Lage nicht beibe- 

40 halten werden kann. 

Aufgabe der vorliegenden Erfindung ist es, ein opti- 
sches Aufnahmegerat zu schaffen, bei dem die vorste- 
hend beschriebenen Nachteile beseitigt sind. 

Diese Aufgabe wird erfindungsgernaB gel6st durch 

45 ein * optisches Aufnahmegerat gekennzeichnet durch 
mehrere Drahte, die sich zwischen beiden Enden des 
Rahmens erstrecken, deren eines Ende jeweils am Rah- 
men befestigt ist und deren anderes durch eine Bohrung 
im Rahmen gefiihrt ist, und einen Linsenhalter zur Auf- 

50 nahme der Objektivlinse, der mit jedem der Drahte je- 
weils an einer Stelle verbunden ist, die vom Mittelpunkt 
zwischen deri beiden Enden des Rahmens nach der vom 
am Rahmen befestigten Ende entgegengesetzten Seite 
hin versetzt liegt. Hierbei liegen die jeweiligen Verbin- 

55 dungspunkte zwischen den Drahten und dem Linsenhal- 
ter urn einen solchen Betrag vom Mittelpunkt zwischen 
den beiden Rahmenenden von den am Rahmen befe- 
stigten Enden der Drahte wegversetzt, daB Neigung 
bzw. Verkippung der Objektivlinse bei der Bewegung 

eo des Linsenhalters in Fokussierrichtung und Spurrich- 
tung gesteuert bzw. konstant gehalten wird. 

GemaB einer Ausfuhrungsform der vorliegenden Er- 
findung ist das optische Aufnahmegerat gemafl der vor- 
liegenden Erfindung gekennzeichnet durch einen Ma- 

65 gnetkreis zum Erzeugen des Magnetfeldes, einen Lin- 
senhalter, der im Magnetfeld des Magnetkreises ange- 
ordnet ist und die Objektivlinse tragt, eine Antriebs- 
wicklung, die urn den Linsenhalter gewickelt ist, so daB 
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der Linsenhalter in der gegebenen Richtung des Ma- 
gnetfeldes des Magnetkreises angetrieben werden kann, 
in dem Steuersignale durch das Magnetfeld flieBen, wo- 
bei der Schwerpunkt des Linsenhalters und der An- 
griffspunkt der resultierenden Kraft der Kraft, die durch 5 
die im Magnetfeld des Magnetkreises und die Antriebs- 
wicklung flieBenden Signale erzeugt wird, zusamrnen- 
fallen. DemgemaB wird bewirkt, daB der Schwerpunkt 
des Linsenhalters mit dem Angriffspunkt der resultie- 
renden Kraft der Kraft, die durch im Magnetfeld, wel- 10 
ches vom Magnetkreis erzeugt wird und die Antriebs- 
wicklung flieBenden Signale erzeugt wird. zusammen- 
fallt, damit das Auftreten einer Rollbewegung des Lin- 
senhalters verhindert werden kann. 

AusfQhrungsformen der Erfindung werden anhand 15 
der folgenden Flguren im einzelnen beschrieben. Es 
zeigt: 

Fig. 1 eine Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung in perspektivischer Darstellung; 

Fig. 2 eine vereinfachte Schnittdarstellung zur Erlau- 20 
terung der Befestigungsbedingungen ftir die Drahte; 

Fig. 3 eine perspektivische Darstellung zur Erlaute- 
rung der Befestigung der Fokussierwicklung und Spur- 
wicklung am Linsenhalter; 

Fig. 4a und 4b jeweils eine Modellansicht in der 25 
Draufsicht und der Seitenansicht zur Erlauterung der 
Richtung des Magnetflusses des Magnetkreises; und 

Fig. 5 eine grafische Darstellung der Biegeform des 
Drahtes. Anzumerken ist, daB in den Figuren gleiche 
Teile mit gleichen Bezugsziffern bezeichnet sind. 30 

Fig. 1 zeigt einen elektrisch mechanischen Wandler 
gemaB einer AusfUhrungsform der vorliegenden Erfin- 
dung, bestehend aus einem Linsenhalter 1, der mit einer 
Objektivlinse 2 in einem einstuckig ausgebildeten Zylin- 
der la versehen ist, den Fokussierwicklungen 3, die mit 
dem Linsenhalter 1 in Eingriff stehen, den Spurwicklun- 
gen 4, die mit dem Linsenhalter 1 im Eingriff stehen, 
einem Magnetkreis 5 zur Erzeugung des Magnetfeides, 
bestehend aus einem Paar Permanentmagnete 6, 7, den 
Jochen 8, 9, die zusatzlich auf jedem Paar der Perma- 
nentmagnete 6, 7 angeordnet sind, und Platten 10, 11, die 
sich zwischen den Jochen 8, 9 erstrecken, einem Rahmen 
12, auf dem der Magnetkreis 5 befestigt ist, Staben bzw. 
biegefesten Drahten 13 bis 16, die zur Halterung des 
Linsenhalters 1 am Rahmen 12 verwendet werden, eine 
Druckbasisplatte 17 zum Befestigen des jeweils einen 
Endes der Drahte 13 bis 16, und einem Bohrungsteil 18 
mit Bohrungen 18a zum Einsetzen des jeweils anderen 
Endes der Drahte 13 bis 16. 

Der Linsenhalter 1 hat mehrere Bohrungen, die von 
der Oberseite ausgehen, auf der der Zylinder la mit der 
Objektivlinse 2 wie in der Ansicht gemaB Fig. 2 darge- 
stellt, ausgebildet ist Die Bohrung 18a ist ausgehend 
von ihrer Offnung zum ruckwartigen Ende hin verjiingt 
ausgebildet und geschlossen. Die Bohrungen sind bezo- 
gen auf den in der Mitte angeordneten Zylinder symme- 
trisch ausgebildet Somit ist der Schwerpunkt des Lin- 
senhalters 1 unter seinen Mittelpunkt verlegt Der Lin- 
senhalter 1 ist so ausgebildet daB sein Schwerpunkt 
zusamrnen mit der Objektivlinse 2 in seinem Mittel- 
punkt liegt 

Druckbasisplatte 17 ist am Rahmen 12 mit Schrauben 
19 befestigt (siehe Fig. 2) wobei jeweils ein Ende der 
Drahte 13 bis 16 durch die Bohrung 12a des Rahmens 12 
gefuhrt ist und an der Druckbasisplatte 17 festgelotet 
ist. Auch das Bohrungsteil 18 ist am Rahmen 12 mittels 
Schrauben 20 befestigt wobei die anderen Enden der 
Drahte 13 bis 16 sich durch die Bohrungen 12b, die mit 
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dem Dampfungsmaterial des Rahmens 12 gefQHt sind, 
erstrecken und durch die Bohrungen 18a des Bohrungs- 
teils 18 gefilhrt sind. 

Die Fokussierwicklung 3 und Spurwicklung 4 stehen 
mit dem Linsenhalter 1 im Eingriff. Wie aus der Fig. 3 zu 
ersehen ist die Fokussierwicklung 3 um die SeitenflMche 
des Linsenhalters 1 und die Spurwicklung 4 um zwei 
Seiten des Linsenhalters 1 gewickelt, wobei die Objek- 
tivlinse 2 so umgeben ist daB die Spurwicklung von der 
Vorderseite des Linsenhalters um diesen herum zur 
ruckwartigen Seite und zurQck zur Vorderseite verlauft 
Wenn das wie vorstehend beschrieben aufgebaute 
optische Aufnahmegerat zusammengebaut wird, wer- 
den der Linsenhalter 1, die Fokussierwicklung 3 und die 
Spurwicklung 4 in Eingriff gebracht, und in der vorgege- 
benen Position des Magnetkreises 5 angeordnet Da- 
nach werden die Drahte 13 bis 16, die an.ihrem einen 
Ende an der Druckbasisplatte 17 festgeldtet sind, in die 
Bohrungen 12a des Rahmens 12 von der AuBenseite des 
Rahmens 12 her, dann in die Bohrungen des Befesti- 
gungsteils lfcdes Linsenhalters 1, dann in die Bohrungen 
des Rahmens 12 und die Bohrungen 18a des Bohrungs- 
teils 18 eingefadelt Der Befestigungsteii tb des Linsen- 
halters 1 wird mit den Drahten 13 bis 16 verklebt um die 
Montage zu vervollstandigen. Hierbei wird der Linsen- 
halter 1 mit den Drahten 13 bis 16 derart verbunden, daB 
die Position des Halteteils ib des Linsenhalters 1 mit 
dem Teilungspunkt Pfibereinstimmt bei der die Strecke 
von der Druckbasisplatte 17 bis zum Bohrungsteil 18 im 
Verhaltnis |/2lT teilt Der numerische Wert des Teilungs- 
punktes im Verhaltnis j/2-T entspricht der Position der 
groBten Biegeauslenkung, die sich aus Beziehung zwi- 
schen der Last und Durchbiegung bei der Analyse des 
Biegemoments, eines an einem Ende fest eingespannten 
35 und am anderen Ende frei langsbeweglich gefiihrten 
Biegeelements ergibt Die Fokussierwicklung 3 hat zwei 
parallele Seiten, die jeweils gegeniiber den N-Polen der 
Permanentmagnete 6, 7 angeordnet sind Bei der Spur- 
wicklung 4 sind die Teile, die an den Seitenflachen des 
40 Linsenhalters 1 anliegen, jeweils gegeniiber den N-Po- 
len der Permanentmagnete 6, 7 angeordnet Auch die 
Platten 10, 11 sind mit den S-Polen der Permanentma- 
gnete 6 und 7 uber die Joche 8, 9 verbunden, so daB der 
Magnetkreis 5 Magnetflusse erzeugt wie sie durch die 
45 durchgezogenen und gestrichelten Linien in den Fig. 4a 
und 4b angegeben sind, die eine schematische Drauf- 
sicht und Seitenansicht des optischen Aumahmegerates 
gemaB Fig. 1 darstellen. Somit kann die auf dem Linsen- 
halter 1 gehaltene Objektivlinse 2 in der Fokussierrich- 
50 tung und der Spurrichtung in Obereinstimmung mit 
Steuersignalen angetrieben werden, die der Fokussier- 
wicklung 3 und der Spurwicklung 4 zugefuhrt werden. 
Insbesondere in den Teilen gegeniiber der entsprechen- 
den Polflachen der Permanentmagnete 6 und 7 der Fo- 
55 kussierwicklung 3 flieBen die Steuersignale in der Rich- 
tung von oben nach unten (Fig. 4a). Der Magnetkreis 5 
ist so ausgebildet daB der MagnetfluB entsprechend der 
Pfeilrichtung der gestrichelten Linie in Fig. 4a bezogen 
auf die Fokussierwicklung 3, ausgehend vom mittleren 
60 Bereich der Permanentmagnete 6, 7 erzeugt wird. Der 
Linsenhalter 1 kann in Fokussierrichtung auf diese oder 
die andere Seite in der Fig. 4a gesehen (Pfeilrichtung 
A- A' in Fig. 1) bewegt werden. Der kreisbogenformige 
MagnetfluB, der wie in der Fig. 4a durch die durchgezo- 
65 gene Linie dargestellt vom Magnetkreis 5 erzeugt wird, 
erzeugt keine Beeinflussung der Bewegung des Linsen- 
halters 1, wenn die Steuersignale nicht durch die Fokus- 
sierwicklung 3 flieBen. Wenn beispielsweise der Ma- 
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gnetfluB betrachtet wird, der vom Permanentmagnet 6 
in der benachbarten Seite des Linsenhalters 1 auf die 
Platte 10 gerichtet ist, wird die Beziehung des Stromes 
zwischen dem MagnetfluB und dem Strom, der in die 
Fokussierwicklung 3 flieBt, umgekehrt, so daB die glei- 
chen Krafte miteinander entgegengesetzt der Richtung 
am Linsenhalter 1 bedingt durch den MagnetfluB wir- 
ken. Der gleiche Sachverhalt tritt bei den Magnetfiussen 
in den entsprechenden Richtungen gemaB der durchge- 
zogenen Linien in Fig. 4a auf. . 

Auf der anderen Seite flieBen in den Teilen gegentlber 
der jeweiligen Polflachen der Permanentmagnete 6, 7 
der Spurwicklung 4 die zentralen Signale in der Rich- 
tung von oben nach unten (Fig. 4b). Der Magnetkreis 5 
kann die Magnetflusse in den Pfeilrichtungen gemaB der. 
durchgezogenen und gestrichelten Linien in der Fig. 4b 
erzeugen, so daB der Linsenhalter 1 in der Fig. 4b gese- 
hen in Spurrichtung auf die eine oder andere Seite be- 
wegt werden kann (Pfeilrichtung B-B'in Fig. 1). Entspre- 
chend werden die genauen Steuersignale in die Fokus- 
sierwicklung 3 und Spurwicklung 4 geschickt, so daB die 
am Linsenhalter 1 gehaltene Objektivlinse 2 in die ge- 
wunschte Position bewegt werden kann. 

Die Halteteile ib, die die Teile des Linsenhalters 1 
sind, die mit den Drahten 13 bis 16 verbunden werden, 
sind in der Mitte der Seiten des Linsenhalters 1, entlang 
der sich die DrSLhte 13 bis 16 erstrecken, angeordnet und . 
durch vier zum Mittelpunkt des Linsenhalters 1 symme- 
trische Teile gebildet. Der Absttitzpunkt, der im Mittel- 
punkt der jeweiligen Verbindungspunkte der Drahte 13 
bis 16 liegt, ist im Mittelpunkt des Linsenhalters 1 ange- 
ordnet Fokussierwicklung 3 und Spurwicklung 4 sind im 
Linsenhalter 1 gewickelt, wobei die Fokussierwicklung 
3 so gewickelt ist, daB die die Seitenflache des Linsen- 
halters 1 umgibt, und die Spurwicklung 4 in zwei Teilen 35 
gewickelt. ist, die die Objektivlinse 2 zwischen sich ein- 
schlieBen, so daB sie der Vorderseite des Linsenhalters 1 
zur Ruckseite und wieder zur Vorderseite zuruck ver- 
lauft. Hierbei sind die Fokussierwicklung 3 und Spur- 
wicklung 4 spiegelsymmetrisch zur gedachten Flache 40 
durch die Verbindung der vier Halteteile ib des Linsen- 
halters 1. Der Magnetkreis 5 hat Permanentmagnete 6, 
7, Joche 8, 9 und Platten 10, 11 die so angeordnet sind, 
daB bezogen *uf die gedachte FISche ein spiegelsymme- 
trisches Magnetfeld erzeugt wird. Somit wird der An- 45 
griffspunkt der resultierenden Krafte der Kraft, die 
durch das Magnetfeld des Magnetkreises 5 und die 
Steuersignale in der Fokussierwicklung 3 und der Spur- 
wicklung. 4 liegend betrachtet und ist im Mittelpunkt des 
Linsenhalters 1 positionierL Schwerpunkt, Abstiitz- 50 
punkt und Angriffspunkt fallen im Mittelpunkt des Lin- 
senhalters 1 zusammen. DemgemaB gelangt der Linsen- 
halter auch dann nicht aus seiner Form, wenn der Lin- 
senhalter 1 in der Fokussierrichtung und der Spurrich- 
tung angetrieben wird, urn den Brennpunkt des Licht- 55 
strahles zu steuern, so daB die Objektivlinse 2 bezogen 
auf die Signalflache ihre genaue Lage beibehalL 

Die Drahte 13 bis 16, die beispielsweise aus einem 
Phosphorbronze-Leitungsmaterial hergestellt sind, sind 
in Axialrichtung nicht elastisch, jedoch in zur Langsrich- 60 
lung senkrechter Richtung elastisch. Da die Drahte 13 
bis 16 mit ihren jeweiligen anderen Enden nicht einge- 
spannt, sondern in den Bohrungen des Rahmens 12 und 
des Bohrungsteils 18 eingefadelt sind, gleiten sie in den 
Bohrungen des Rahmens 12 und des Bohrungsteils 18, 65 
wenn der Linsenhaker 1 in der Fokussierrichtung und 
der Spurrichtung bewegt wird, so daB die Bewegung des 
Linsenhalters 1 korrekt durchgefuhrt wird. Auf der an- 
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deren Seite sind die jeweiligen einen Enden auf dersel- 
ben Seite der Drahte 13 bis 16 fest an der Druckbasis- 
platte 17 am Rahmen 12 befestigt. Da die Drahte 13 bis 
16 an den beiden Enden unterschiedlich befestigt sind, 
5 sind die durch die Bewegung des Linsenhalters 1 er- 
zeugten Widerstande unterschiedlich. Da jedoch der 
Verbindungspunkt des Linsenhalters 1 mit den Drahten 
13 bis 16 auf dem Teilungspunkt liegt, der den Abstand 
zwischen den beiden Enden des Rahmens 12, d.h. den 
10 Abstand von der Druckbasisplatte 17 zum Bohrungsteil 
18 im Verhaitnis von |/2:1 teilt, wobei das Verbindungs- 
verfahren der Drahte 13 bis 16 berOcksichtigt ist, wird 
die horizontale Lage des Linsenhalters beibehalten, 
wenn der Linsenhalter 1 in der Fokussierrichtung und 
15 der Spurrichtung bewegt wird, um die horizontale Lage 
der Objektivlinse 2 beibehalten zu konnen. Wie insbe- 
sondere in der Fig, 5 dargestelk, in der die Durchbie- 
gung eines Drahtes graphisch dargestelk ist, der an ei- 
nem Ende a fest eingespannt und am anderen Ende b 
20 beweglich gefOhrt ist, ist die Tangente an den Draht im 
Punkt der groBten Biegung (durch Versuch ermittelt) 
(Punkt an dem der Abstand zwischen dem beweglich 
geftlhrten Ende und dem fest eingespannten Ende im 
Verhaitnis j/5IT geteilt ist) immer horizontal. Die Posi- 
25 tion des Halteteils \b des Linsenhalters 1 ist ein Punkt, 
an dem die Drahte 13 bis 16 die groBte Durchbiegung 
erreichen, der Halteteil \b ist auf der Mittellinie des 
Linsenhalters 1, bezogen auf die Axialrichtung. des 
Drahtes 13 bis 16, angeordnet und liegt an einer Position 
30 symmetrisch zum Mittelpunkt des Linsenhalters 1, so 
daB der Linsenhalter 1 durch die Drahte 13 bis 16 ausba- 
lanciertist . 

Wie aus der vorstehenden Beschreibung gemaB der 
Ausfiihrungsform der vorliegenden.Erfindung zu erse- 
hen ist, ist der Schwerpunkt des Linsenhalters mit dem 
Angriffspunkt der resultierenden Kraft der Krafte, die 
durch die in der Antriebswicklung flieBenden Steuersi- 
gnale und das Magnetfeld des Magnetkreises erzeugt 
werden, in Qbereinstimmung gebracht, so daB ein opti- 
sches Aufnahmegerat geschaffen ist, bei dem die Signal- 
leseoperation positiv durchfOhrbar ist, wobei der Lin- 
senhalter selbst dann nicht auBer Form liegt, wenn er in 
der Fokussierrichtung und der Spurrichtung angetrie- 
ben wird. 

Bei der vorliegehdeh Erfindung konnen die Signale 
vom Signalaufzeichnungsmedium positiv gelesen wer- 
den und das GerSt wird vorteilhafterwiese kleiner, da 
die Verbindung zwischen dem Linsenhalter und jedem 
der Drahte um ein gegebenes MaB vom am Rahmen 
befestigten Ende entfernt und zum Mittelpunkt zwi- 
schen den beiden Enden des Rahmens versetzt ist, um 
die Neigung zu steuern, wenn der Linsenhalter in der 
Fokussierrichtung und der Spurrichtung verstellt wor- 
den ist, um die Lage der Objektivlinse genau auf die 
Scheibenflache auszurichten. 

Obwohl die vorliegende Erfindung vollstandig an- 
hand des Ausfiihrungsbeispieles und der begleitenden 
Figuren beschrieben worden ist, bleibt anzumerken, daB 
zahlreiche Veranderungen und Modifikationen inner- 
halb des Schutzumfanges der Erfindung denkbar sind. 
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Fig. 3 
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Fig. 5 
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